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Specyfikacja

Header A

»—{f) MIPL_TX/RX_D2P

TH_0- - () MIF_TXRX_DIF
PROCESOR o OB o | oo il
GND —» s— 0 MIPL_TX/RY_D3N
GND B—. -—m CVP_PWR
™1 L s—@%3 HSIC_STROBE
T TE_2- L » - HSIC_DATA
Procesor Quad Core Cortex™-Al/ D a— &
Taktowanie 1.8 GHz Quad Core (4 rdzenie) ol et —
i . HOMI_CEC — CIF_03
System operacyjny Android™ 5.1/ Linux4.16 1265 _SDA_HDM CIF_D2
[205_SCL_HDMI - CIF_D5
GND CIF_D4
LCD_VSYNE CIF_D7
PAMIEC e o 0
LCD_DEN CIF_D&
LCD Do_LDaP CIF_PDNO
LCD_D1_LDoN CIF_D10
LCD D2 LDMP FH '_E CIF_HREF
RAM 2GB DDRS3 LCD O3 LDIN (8] — CIF_VSYNC
LCD D4 LD2P CIF_CLEOUT
MEMORY 8GB eMMC LCD_D5_Lo2N @ -—g CIF_CLKIN
LCD D6 LD3P @3 @@ 1203501
LCD_D7_LD3N @) 12C3_5DA
LCD_DE_LD4FP GND
LCD D3 LD4N - GRO0_ B2 D
GRAFIKA LCD_D10_LCKOP (00 o) GPIO7_A3D
LCD D11_LCKON 1) GPIO7_ a5 U
LCD D12 LDSP R «—{E) GRIO0_AS_U
LCD D13 LDSN . LEDO_ADD
Kontroler graficzny ARM®Mali™-T764 GPU, TE, ASTC, AFBC o o100 @ : i
. LCD_DY6_LD7P g > P52_DATA
Wsparcie OpenGL® ES1.1/2.0/3.0, OpenVG™1.1, LD _D17.L07N @ ~—{ 1) PSLCK
o ) . LCD D18 LDEP §R =) ADCOIN
LD D19 LDaN EE - GAO0 AT U
OpenCL™, DirectX®11 g e 8 Sl
LCD_D21_LDGN VOO 5D
LCD D22 LCKIP g - ADC2_IN
LCD D23 _LCKIN - VCCA 18
PRZYSTOSOWANIE GND ) veca 33
MIPI_TX/RK_CLKN [ = VCC 1B
MIPLTX/RE_DOP ¢ 5o W VCC_RTC
DO PRACY MIPI_TX/F¥_CLKP g - B VCC 1o
MIPI_TX/RX_DON (77— E) GND
MIPL_TX/RX_D2N () § vCC I
- o N i MIPI_TX/RX_DIN (15— [D GND
Zakres temperatury pracy -10°C ~ 45°C (bez kondensacji pary wodnej)
Zakres wilgotnosci wzglednej 5% ~ 95% (bez kondensacji pary wodnej) Header_B
i VCC_SYS -— SPI0_LIART4 RED
System chtodzenia Pasywny s 3: ‘_g i i
Odpornosc nawibracje Tak, brak elementow ruchomych - . |
nRESET | — = {3 UARTI_CTSn
MADH 0+ - »—f9 UART1_RTSn
MDI 1+ - oG UART1_RX_TS0_D0
WYMIARY URZADZENIA Mot- €3 €D uamx
FUNT £ 10— o' TSO_VALID
MDI 2+ — 4§ TS0 ERA
s MDI 2+ g . GRIO7_B4 U
Wymiary 70,1x58,3x /7,2 mm MDI2- s SDMMC_CLK
MDI3- ETR #—E' GHND
GND ] e SDMMC_D0O
Waga 25 g RST_KEY ml_. . SOMMC_CMD
SDIC0_CMD BEl—s - SDMMC_D2
soioo D0 L— #—  SDMMC_D1
SDIo0_m m - &  SDMMC_DET
OPROGRAMOWANIE STERUJACE SDI00 D2 E1)—s o SDMMCD3
50100 D3 EiR— ° SDMMC_PWR
SDICO_CLK 08— » GPICO_BS D
BT_WAKE - GND
o . e g . ; SDIO0_WP - o—§FY GPIO7_BF_U
Wyswietlanie tresci Oprogramowanie mutimedialne URVE * o | iy
BT_HOST_WAKE 2 »—@§) 125 MaxK
WIFI_HOST WAKE - -— 125_SCLK
BT-RST ETB— -— 125_LRCK_RX
SPI2 CLK @I)—e o—@§L) 125 LRCK TX
5PI2_rSn0 EIR—e »—5p 1255000
SFI2_RKD (E—s o—§1B 125 SDOI
* Dodatkowo ptatne SP2TO 15— 1255002
OTG_VBUS_DRV - —gE) 1255003
Wszystkie pozostate znaki towarowe sg wtasnoscig ich wiascicieli. G R
Eveo sp. z 0. 0. zastrzega sobie prawo do zmiany lub aktualizacji specyfikacji kazdego z ww. produktow. i - R~
LIARTD CTS 12€2 500
OTG DM 00—« 1264 SDA
UARTO_RTS @)« 12C1_scL
oG DF £i— LART2_RX
oTE_ID S— ¥ 12C4 5CL
HOST1_DM —a o—(LE]) UARTI_RX
OTE_DET - o—CER UARTZ_TX
HOST1_DP ——» &) UART3I_RTSn
MIPI POWER GND UART LCD SDIO CIF e —
. . . . . (O . P =
HOST2 DF —— «——(EE) UART3 CTSn
P PWR_KEY
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PROCESOR

Procesor
Taktowanie

System operacyjny

PAMIEC

RAM
MEMORY

DODATKI
Watchdog

PRZYSTOSOWANIE
DO PRACY

Zakres temperatury pracy
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Zakres wilgotnosci wzglednej

System chtodzenia
Odpornosc na wibracje

WYMIARY URZADZENIA

Wymiary
Waga

OPROGRAMOWANIE STERUJACE

Wyswietlanie tresci

* Dodatkowo ptatne

Single-Board Computer @

Kompatybilny z Colibri T20

Stworzony do zadan specjalnych
w transporcie i przemysle

Specyfikacja

Rockchip Industrial RK3288K
4x1.8 Ghz (4 rdzenie)
Android™ 6.0.1/Linux Kernel 4.4.154

2GB DDR3
8GBeMMC5.1

Watchdog w Kernelu

-40°C ~ 80°C (bez kondensacji pary wodnej)
5% ~ 95% (bez kondensacji pary wodnej)

Pasywny
Tak, brak elementow ruchomych

67,7 x45,1x3mm
10¢g

Oprogramowanie mutimedialne URVE *

Wszystkie pozostate znaki towarowe sg wtasnoscia ich wtascicieli.

Eveo sp. z 0. 0. zastrzega sobie prawo do zmiany lub aktualizacji specyfikacji kazdego z ww. produktow.
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Kompatybilnosc

MICIP [

chD [T
SDMMC_DET [E
HoMm_cec B

SDMMC_CLE 5
soMMC_D1 [0
soMMmC_D2 [l
SDMMC_D3
GPICO_B3 D

LCD_D16_LD7P

CIF_D7

Leo_o7_Lo7n 138

GPIOO_BS D
CIF_ D9
oF o6 [
aF_D1o B2
CIF D0 [EZ]
CANINT 05

CF_CLKkouT BB
Fal R 00 77
CIF_D4

CIF_VSYNC [ER

chD [EE
CF_Da R

sPR_csm [E5)

ol o7
HDMI_HPD 3

CIF_D2

SDIO0_D1

spioo_Dz [
SDIO0_D3

SDI00_CMD

WIFI_HOST WAKE [FEE]

BT_HOST_WAKE
OTG_DET [ER)
HOST2_DP EED)
HosT2_oM EETR
oTe_oP EEE)
oTG_DM §FT
el 147
™ C- EFT
T C+ RED
™0 5]
T*_ o+ EEE

™ 1-
LE e 150 |
™2 (]
L T 163 |
SPID_UART4_R¥D [ETH
SPI0_UART4_TXD R
UARTZ2 RX I
UART2_TX kil
MD13-
MODI3+ [E
MDI2-

MDI2+
GMD
LEDO_ADD
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Niezawodnosc

JECDEEEREEEERACE

4% & F &% B8 B F 8 S S ® BE R R

ADC_IND
ADC_IN1_RECOVER
ADC_INZ

GMD

SPIO_C5n0
SPIO_CLK

12C2_SDA
12€2_SCL
PMIC_SLEEP
PWH_KEY
RST_KEY
PWMI1
LVDS_PWM
UARTT_CTS
UART1_RTS

LED D12 LDSP
LED D13 LDSM
LCDOLK,
LED_D3_LDIN
LCD_D2_LOIP
LCD_D8_LD4P
LED D15 _LDGEN
LED D14 LDEP
LCD_HSYMC
LED_D1_LDON
LCD D5 _LD2N
LED_D10_LCKOP
LED_DO_LDOP
LED D4 LD2P
LCD D6 LD3P
LED_WSYNE
WiCC 18
SPI1_C5n0
SPI1_CLK
SPI_RXD
SPI1_TXD
CIF_HREF
CIF_CLKIN
CIF_D1
SPOIF_TX
PS2_DATA
PS2_CLK

| RTC_CLKOUT

VCCA 1D
MIFL_TX/RX_DOP
MIFI_TX/RX_DON

1 MIPLTXRX DIP
| MPLTX/RX_DIN

GMD
MIFI_TX/RX_CLKFP
MIFL_TX/RX_CLKN
GMD
MIFI_T/RX_D2FP

L] MIPILTX/RX DIN
[ MIPI_TX/RX_D3P

MIPI_TX/RX_D3N
GMD

d LCD_D18 LDBP

LCD_D19_LDBM
LCD_D20_LDOP

1 LCD D21 LDSM

LCD_D232_LCKIP

q LCD_D23 LOKIN

VCC 1O

| SPI2_CLK

SPIZ_C5n0
SPIZ_RXD
SPI2_TXD
TS0_SYNC
TS0 VALID
TS0_ERR

TS0 CLK
GMD
MIP1_RX_DOP
MIPLRX_DON
MIFI X D1P

1 MIPLRX_DIN
3 GND

MIPI_RX_CLKP

| MIPLRX_CLKN

WCC_5YS
WCC_5YS
[2C5_SDA
12C5_SCL
SOMMC_CMD
SOMME_D0O
12C1_SDA

3 1201 501

WCC_5YS
WCC_5YS
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Specyfikacja —

. [ ADC_INO
MICIM . . ADC_IN1_RECCVER
LN “ L - ADC_IN2
RIN1 & o GND
LINE_LC . E SPI0_C5nd
PROCESOR neRo L8 TR o
AGHND [EE . . SPI0_LART4 RXD
HP_LO . . 5PI0_UART4_TXD
HF_RO . . 1202 SCA
Procesor Rockchip Industrial RK3288K wersx OB o = S
LIARTO_RTS . » PWR_KEY
Taktowanie 4x1.8 Ghz (4 rdzenie) UARTO_CTS . . RST_KEY
LIARTO TX s - LVDS_PWM
System operacyjny Android™ 6.0.1/Linux Kernel 4.4.154 ohiths Eike : : AR, €18
UARTZ_RX . . LIARTT_RTS
UARTZ TX [EE . . LIARTT_RX
2 LIARTZ_RTSn : & LIARTT_TX
PAM]EC GND EER . - VCC_RTC
GND [T . . VacA 33
SDMMC_DET JEE] - - LCD_DEM
RAM 2GB DDRB HDMI_CEC E . s LCD_D13_LDSN
SDMMC_CLE 55 . - LCD_D12_LDSHP
SDMMC_D1 - LCD D22 LCKIP
MEMORY 8GBeMMC 5.1 o i : $ ol
SOMMC_D3 ™ ® LCD D16 LDTP
GRIO0_B2 D 53 . . LCD_D17_LOTH
CIF_D7 . . LCD LK
DODATKI LCE D20 _LDoP gt 3 - LCD_D14 LDGEP
LCD_D21_LooN [ . . LCD_D15_LDGN
GPIO_BS D . - LCD_D18_LDSP
CF D9 fE . . LCD D19 LD8N
Watchdog Watchdog w Kernelu ko B . : 1€ D8, L04p
CIF_DO . » LCD D9 LD4N
CANINT 575 » LCD_D& LD3P
CIF_CLKOUT . . LCD D7 _LD3N
aF o . . LCD D4 LD2P
CIF_VSYNC [ - LED_VSYNC
DO PRACY oo G . . vec_1a
CIF_ D8 [ . . T SPI_CSnd
nRESET . s [} sSPNICK
GMD - . [T SPI1_RXD
Zakres temperatury pracy -40°C ~ 80°C (bez kondensacji pary wodnej) e : e sl
2 e ; " . SPIZ_CSn1 . o [EF OF_aKM
Zakres wilgotnosci wzglednej 5% ~ 95% (bez kondensacji pary wodnej) aF D5 . s 3 oo
. HOMI_HPD 15 = s f[] RIC_CLKOUT
CIF_D2 - P52 _DATA
System chtodzenia Pasywny s : S E ok
Odpornos¢ na wibracje Tak, brak elementdw ruchomych pogeall ' : L
GND I . « QL] sDI00_DO
MIPI_TX/RX_DOP |15 . o«—fFIF] SDID0.D1
MIPLTH/RX_DON ||| . «—§if] sDo0 D2
MIPLTX/RX_DP |1 . . SDICO_D3
WYMIARY URZADZENIA bppthien e - || gl
GND [EEE: . «—fFl] SDIDD QK
MIPI_TH/RX_CLKF |5} . s 122 el
_ MIPLTX/RX_CLKN | & s BFL] BT_WAKE
Wymiary 6/,7x45,1x3 mm el 2 . % WL IEG on
Waga 10g igbusiofl . AT FOST WAKE
GND . . 34 [
oTE_ID % . - LCD_D11_LCKON
OTG_DET [55] = . LCD_D10_LCKOP
OPROGRAMOWANIE STERUJACE HOSTIDP 1] . LCD_D3_LDIN
HOSTI DM EFEE = . LCD D2 _LD1P
CT6_DP EFEl —» . LCD_D1_LDON
OIGDOM [T w . LCD_DO_LDOP
ol . y » & . . [ 147 . VICC_ IO
Wyswietlanie tresci Oprogramowanie mutimedialne URVE * HOSTLDP [ . SPI2_CLK
HOS5T2 DM . - SPI2_C5nd
GMD - - SPI12_RxD
TH_C+ E . . SPIZ_THD
pp el 157 S ® TS0 SYMC
™o+ (B . TS50 VALID
™O (& - TS0_ERR
i+ B - TS0 CLE
LEE N 165 Bt . GND
™+ (3 e » MIPI_R¥_DOP
™2 [ . u | MIPLRX_DOM
GMND . - ; MIFI_RX_D1P
* Dodatkowo p+atne MDI3- % . . . MIPI_RX_DIN
. . L. . P . MDI13+ m - ™ 76 GMD
Wszystkie pozostate znaki towarowe sg wtasnoscig ich wiasciciell. e . . el scod
Eveo sp. z 0. 0. zastrzega sobie prawo do zmiany lub aktualizacji specyfikacji kazdego z ww. produktow. i 'm:'_ : s e
LED1_ADY [FE—o . 12C5_SDA
Mmoio- [EF e . 12C5_5CL
MDD+ - - SDMMC_CMD
GND EEE) - . SDMMC_DO
MDI1- - . 12C1_5DA
MDI1+ 5 . . 20500
GND ECE = . VOC_SYS
Gome @ roweR @D @ UuarrT @ o @ spio @ SDMMC oo @3- » ED vecsn
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EACNNIINIANANE. &Sl e e

[ ]
KEYADC1 —e T — PH14/EINT14/KP_IN4
FEL. ER— = “ii e L) PHIVEINTI1/KP_IN3
PD26/LCDO_HSYNC @ s Lil o (E5) PHIGEINTIG/KP_ING
PD27/LCDO_VSYNC  (@E—» wma Gas e——(F) PHO/EINT/KP_IN1
PROCESOR USB-DP2 I W e (i) PHB/EINTE/KP_INo
USB-DM2 §_. i “as o {F0) PB22/UARTO_TX
USE-DP1 . Lad e §L5) PB23/UARTO_RX
USBDMI (@)= e win =) PHO/UART3_TX/EINTO
. - . USE-DPa — : -— PH1/UART3_RXJEINT
Procesor AllWinner Industrial A40i e IX— 58 = O UM IEND
1 UsB_IDv —a —— s 0 PHRAUARTZ_CTS/EINTZ
Taktowanie 4x1.3GHz HTHCN g s = . % PHa/UARTa. TX/EINTa
. ) HIXCP @) —o il Wih e fl1) PHS/UART4_RWEINTS
System operacyjny Linux Kernel 4.4.100 HDXON §— ol “am «—(ED PHe/ENTs
HTOP  §)—e o Ga oD PHWENT
HTXIP EEp— ol waw  o——F0) PHI3ENTIS
HDON @)—» e Las  «(FF) PHI2ENTIZ
PAMIEC HTXP §E)— ol i «——FF) PB13/5PDIF_DO
HTX2N e ge D GND
GND = Gin o« (FD) PES/2S_MCLK
SATA-RXP . . s - PE12/125 DI
SATARXM  §59—» @ma o ._.§ PE7/125_LRCK
RAM 512MB DDR3 SATATEM  @I8-——» waw . e PB6/125_BCLK
SATATYP @« wmu Gaw  «=——0) PB11/25_DO3
HHPD R ™ — PB1G/25 D02
MEMORY 4GB eMMC i g__ - - = D i B
HSCL @)« o e PBa/12S_DO0
HECE €1 —s i i PB4/IRD_RX
PCU/SPIO_MISO  (E1)—s G o PE3/PWMOD
DODATKI PC2SPIOCLK EID—» =t PB3/PWMI
PCOSPIO_MOSI €58+ waa i PH19/EINT19/KP_OUT)
PC23/SPiD C50 (EER—s i = CAN_RX
VICC-3V =4 et CAN_TX
PRa/5DCo-Dz - PBE21/TWI2_SDAPWMS
Woatchdog Watchdog w Kernelu i - - = ined st i
PFa/SDCO-D1 — e PE1STWIT_5CK
PF1/SDCo-Do p— — PE1S/TWI1_SDA
PF3/SDC0-CMD = ey PB16/SPL2_MOSI
PRZYSTOSOWANIE PF2/SDCO-CLK =1 =t PB17/SPl2_MISO
RESET p—= e PB14/5PI2_CS0
DO PRACY BAT TS p—y e PB15/5PI2_CLK
Zakres temperatury pracy -20°C ~ 65°C (bez kondensacji pary wodnej) PH1S/EINTI S/KP_INS - i ETXEN
. . . . ) PH17/EINT17/KP_INT — P ETXDO
Zakres wilgotnosci wzglednej 5% ~ 95% (bez kondensacji pary wodnej) PH1B/EINT18/KP_OUTO — — ETXD1
PH232/5DC1_CLK J— [P ETXD2
1 PH27/SDC1_D3 i — ETXD2
System chtodzenia Pasywny Syt - - tnn
Od i -b " T k b k | t - h h PH255SDC1_ S —— ERXDo
pornosc na wibracje ak, brak elementow ruchomyc PH24/SDC1 DO = - i,
PH22/5DCY_CMD [o— P ERXD2
GHD [ra——y - ERXD3
MIPI-DSI-D3N - — EMDC
WYMIARY URZADZENIA ML DS} DR — -— ENDE
MIPI-DSI-D2M [P, A ERXCK
MIPL-D5LD2P — — ECRS
MIPI-DSI-C N e —-— ETXCLK
- MIPI-DSI-D1P [e—— — ECOL
WYMIEI'Y 58,5x45,3x4,3mm MIPI-DSI-DON i = ETXERR
MIPI-D5I-DoP [ —— PIZTWI-5DA
Waga g g MIPLDSLCKN - i PI2TWI4-SCK
MIPI-DSI-CKP [W— — POWER-KEY
PD20/LCDO_D20 fre—ct — RTC_CLEOUT
PD21/LCD0_D21 . . VCC-RTC
OPROGRAMOWANIE STERUJACE epiaiiaty do —— - Spsimsit ol
PD23/LC00 D23 e e PI20/UART7_TX/PWM2
PD24/LCD0_CLK f—— - PI19/SPI_MISO
PD25/LCD0_DE i —— Pl1a/SPI_MDSI
. . . ] ] ) . PDO/AVDSO_VPOACDO Do —— i PI17/SPI1_CLK
Wyswietlanie tresci Oprogramowanie mutimedialne URVE PD1/LVDS0_VNOACDo_D1 — - P 4/EINT26
PD2/VDS0_VPIACDO D2 e Gam «—§) Phs/SPh_CSo
PD3/VDS0_VN1/1CD0_D3 e “im « ) PHO/UARTS_TX
PD4AVDSO VP2ACD0 D4 r—— G ) PN/UARTS RX
PDS/LVDS0 VN2ACDa D5 — i o+ Q1) PNZ/UARTS_TX
PO&/LVDS0 VPC/LCDO Ds p— Waw @) PN3/UARTE_RX
PD7/LVDS0_VNC/ACD0_D7 P I @ PGI/CSH_MICK
PD/LVDS0_ VPI/ACDO_Da e i PPl PGO/CSI_PCLK
PDaAVDS0 WW/LCDo_Da [ B ) PGECSH_HSYNC
PD10/LVDS1_VPO/LCDO D10 pr— Gaw 7)) PGI/CSI_VSYNC
PO11AVDS1 VNOALCDO D11 — was o) PE4/CSIO DO
* PD12/LVDS1_VPILCD0 D12 — . — PES/CSI0 D1
Dodatkowo DJfatﬂE PD13AVDS1 VN1/LCDO D13 - v ._% PES/CSlo_D2
. . I P PD14/LVDS1_VP2/LCD0_D14 p— . —— PE7/CSI0_D32
Wszystkie pozostate znaki towarowe sg wtasnoscia ich wtascicieli. PDI5VDS1 VN2/LCDO_ D15 = — ._3 PER/CSI0_D4
_ s c == ar e ; PDI&/VDS1_VPOLCDO D6 f— v m PE2/CSI0_Ds
Eveo sp. z 0. 0. zastrzega sobie prawo do zmiany lub aktualizacji specyfikacji kazdego z ww. produktow. PD17/LVDS1_VNC/LCDO_D17 - Cew £} PEI0/CSI_Ds
PD1&/VDS1_VP3/LCDO_D1a e Gas ) PEVI/CSIO D7
PD1oAVDS1_VN3LCDO Do —  — @ PEQ/CSID PCLE
HPOUTR p— Gam ) PEICDIOVSYNC
HPOLITL o= Gaw @B PE2/CSIo_HSYNC
AGND e Gam ) PENCSI_MLCK
MICINT e G L) VNV
) mipl @rowir @cno @ UART @ UART/ENT @0 csio (@ 12s MiC e o= —g) W
GND-TVIN - ol Gas @) UsBveus
TVIND — + ol Gas ) GND
Vi §ER * Bl — GND
@ wos/co @ Lo @uss @ sata @ spn @ sz @ csn @D = = —O
VNG (D e ————

@ caN @soco @ TviN @ sDC
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